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La presente invenzione riguarda una sedia, in 
particolare una sedia per ufficio, comprendente una 
struttura di base, una struttura di supporto del 
sedile articolata alia base attorno ad un asse >< 

oR 

trasversale ed un dispositive elastico regolabile at ^ 

- 

per applicare una f orza elastica f ra una struttura Od t 

2: y=? *o* 

di base e la struttura di supporto del sedile. F^O 



Le sedie per ufficio di tipo tradizionale sono ^ ^ 

solitamente munite di una molla in compressione 
disposta fra la struttura di base e la struttura di 
supporto del sedile. Normalmente, e previsto un 
dispositivo di regolazione che permette 

all' utilizzatore di regolare il precarico di 
compressione della molla per variare la forza 
elastica di reazione in funzione della proprie 
esigenze. Uno dei principal! inconvenienti delle 
soluzioni tradizionali e rappresentato dal fatto che 
tale dispositivo di regolazione e solitamente 



disposto al di sotto del sedile, in una posizione 
dif f icilmente accessibile da parte 

dell' utilizzatore . Inoltre i dispositivi di 
regolazione di tipo noto richiedono una forza di 
azionamento elevata, che rende difficoltosa la 
manovra di regolazione. La forza di azionamento che 
1' utilizzatore deve applicare manualmente al 
dispositivo di regolazione non e costante ma cresce 
con l'aumentare del precarico della molla. 

La presente invenzione si prefigge lo scopo di 



formanti oggetto della rivendicazione principale. 

Una forma di realizzazione della presente 
invenzione verra ora descritta dettagliatamente con 
riferimento ai disegni allegati, dati a puro titolo 
di esempio non limitativo, in cui: 

- la figura 1 e una vista laterale di una sedia 
secondo la presente invenzione, 

- la figura 2 e una vista posteriore della sedia 
di figura 1, 

- la figura 3 e una vista laterale in maggiore 
scala della parte indicata dalla freccia III nella 
figura 1, 



fornire una sedia perf ezionata che consenta di ^ 

Oo 

superare i suddetti inconvenienti . <^ 

-*\ Z3 — : 

Secondo la presente invenzione, tale scopo viene ^ oj % 

raggiunto da una sedia avente le caratteristiche M O 



V^4 
CO 



3 



- la figura 4 e una sezione secondo la liriea IV- 
IV della figura 3, 

- la figura 5 e una vista in pianta par zialmente 
sezionata del dispositivo di supporto e regolazione 
della sedia secondo la presente invenzione, 

le figure 6, 7, 8 e 9 sono sezioni 
rispettivamente secondo le linee VI-VI, VII-VII, 
VIII-VIII e IX-IX della figura 5, 

la figura 10 e una vista prospettica del 
dispositivo di supporto e regolazione della sedia 
secondo la presente invenzione, 3 

2p 

- la figura 11 e una sezione longitudinale di < O 

o Ei"^ 

una variante della sedia secondo 1' invenzione in 21 ty *» 

posizione di riposo, J^j 2 

- la figura 12 e una sezione longitudinale della 433 ^ 
variante di figura 11 in posizione inclinata 

all' indietro, e 

- la figura 13 e una sezione secondo la linea 
XIII - XIII della figura 11. 

Con riferimento alle figure 1 e 2, una sedia per 
ufficio secondo la presente invenzione e indicata 
con 10. La sedia 10 comprende una colonna centrale 
11 ad altezza regolabile che porta alia sua 
estremita superiore una struttura di base 12. La 
struttura di base 12 porta una struttura di supporto 
del sedile 13 sulla quale e fissato un sedile 14. La 



sedia 10 comprende uno schienale 15 portato da una 
struttura di supporto dello schienale 16. La 
struttura di supporto dello schienale 16 comprende 
due bracci 17 che si estendono lateralmente e da 
parti opposte rispetto alia struttura di base 12. 

Con riferimento alia fig.ura 3, la struttura di 
supporto del sedile 13 e articolata alia struttura 
di base 12 attorno ad un primo asse trasversale 18 
che si estende ortogonalmente al piano di 
rappresentazione di figura 3. L'asse 18 e disposto 
nelle vicinanze dell ' estremita anteriore della 
struttura di base 12. 

I bracci 17 della struttura di supporto dello 
schienale sono articolati alia struttura di base 12 
attorno ad un secondo asse trasversale 19 parallelo 
al primo asse trasversale 18. II secondo asse 
trasversale 19 e spostato all'indietro ed in basso 
rispetto al primo asse trasversale 18. 

Ciascuno dei due bracci 17 della struttura di 
supporto dello schienale e articolato alia struttura 
di supporto del sedile 13 tramite una rispettiva 
biella 20. La figura 4 illustra il modo in cui e 
effettuato il collegamento articolato fra la 
struttura di supporto del sedile 13 e ciascuno dei 
bracci 17. La struttura di supporto del sedile 13 
comprende due elementi longitudinali 21 con sezione 
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trasversale ad U capovolta. Ciascuna biella 20 ha le 

proprie estremita articolate rispettivamente alia 

struttura di supporto del sedile 13 ed alia 

struttura di supporto dello schienale 16. Come e 

illustrato nella figura 4, ciascuna biella 20 e 

articolata ad un rispettivo elemento longitudinale 

21 tramite un primo perno 22 ed a un rispettivo 

braccio 17 tramite un secondo perno 23. I perni 22, 

23 definiscono rispettivi assi di articolazione 

paralleli e spostati all'indietro rispetto agli assi °3 =j 

O o 

18, 19, con l'asse di articolazione 22 in posizione < Q 



arretrata e spostata verso l'alto rispetto all'asse 



O =J' 
Z yd 

23. Questa disposizione fa si che i movimenti di r-g O 

oscillazione del sedile e dello schienale siano ^ < 

sincronizzati fra loro. Gli angoli di oscillazione 

del sedile e dello schienale sono correlati fra loro 

in modo da fornire condizioni di comfort ottimali 

all' utilizzatore nelle posizioni inclinate 

all' indietro . 

Con riferimento alia figura 5, la struttura di 
base 12 ha, in una vista in pianta, una forma 
sostanzialmente rettangolare . I due elementi 
longitudinali 21 facenti parte della struttura di 
supporto del sedile 13 si estendono lateralmente e 
da parti opposte rispetto alia struttura di base 12. 



La figura 8 illustra il modo in cui e realizzata 
1' articolazione degli elementi longitudinal! 21 alia 
struttura di base 12. La struttura di base e 
pref eribilmente munita di due appendici cilindriche 
coassiali 22 che si estendono verso 1'esterno a 
partire da rispettive pareti laterali 23 della 
struttura di base 12. Le appendici cilindriche 22 
hanno un asse trasversale comune che def inisce 
1'asse di articolazione 18 attorno al quale sono 



dunque articolato alia base 12 attorno all' asse 18 
mediante il contatto rotazionale fra le superfici 
cilindriche esterne delle appendici laterali 22 e 
dei fori 24. II vincolo degli elementi longitudinali 
21 rispetto alia struttura di base 12, nella 
direzione dell' asse trasversale 18, e ottenuto nel 
modo che verra descritto nel seguito. 

Con riferimento alle figure da 5 a 10, la 
struttura di base 12 porta un meccanismo di supporto 
e regolazione che applica una forza elastica fra la 
struttura di base 12 e la struttura di supporto del 
sedile. Con riferimento in particolare alia figura 
9, la struttura di supporto del sedile 13 comprende 
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articolati gli elementi longitudinali 21. Ciascuno O o 

di tali elementi longitudinali 21 ha un foro h- 

O ^J* 

passante 24 che riceve una rispettiva appendice ^ 1=^ 

m O 

cilindrica 22. Ciascun elemento longitudinale 21 e 3 2T 
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una piastra metallica 25 fissata agli elementi 
longitudinal! 21. La piastra metallica 25 e munita 
di fori 26 per il f issaggio del sedile 14 . 

Con riferimento alle figure 5, 7 e 10, la 
struttura di base 12 porta una molla stazionaria 27 
che applica una forza elastica alia piastra 
metallica 25 tendente a spingere il sedile 14 verso 
una posizione di riposo. La posizione di riposo del 
sedile e la posizione assunta dal sedile quando 
1' utilizzatore non e seduto sulla sedia oppure ^ 
quando 1 ' utilizzatore , anche se e seduto sulla <^ 
sedia, non fa oscillare all'indietro il sedile e lo IZ •» 

schienale. La molla stazionaria 27 e pref eribilmente £j 2 

costituita da una molla elicoidale disposta in ^ 
compressione fra piastra 25 e la parete di fondo 28 
della struttura di base 12. La molla 27 e disposta 
in modo tale da avere un certo precarico nella 
posizione di riposo del sedile. La molla 27 e in una 
posizione stazionaria rispetto alia struttura di 
base 12 ed il suo precarico non e regolabile. Questa 
molla e prevista per applicare una forza elastica 
minima alia struttura di supporto del sedile 13. 

La sedia secondo la presente invenzione 
comprende un dispositivo elastico regolabile 29 per 
applicare alia struttura di supporto del sedile 13 
una forza elastica addizionale che si somma alia 
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forza elastica prodotta dalla molla stazionaria 27. 
Con riferimento alle figure 5, 7, 9 e 10, il 
dispositivo elastico regolabile 29 comprende un 
supporto 30 mobile rispetto alia struttura di base 
12 lungo una direzione longitudinale . Come e 
visibile nella figura 9, il supporto 30 e 
pref eribilmente munito di una scanalatura 32 che 
impegna in modo scorrevole una coppia di nervature 
di guida longitudinali 33 sporgenti dalla parete di 
fondo 28 della struttura di supporto 12. 

II dispositivo elastico regolabile 29 porta una 
o piu molle in compressione . Nella forma di 
realizzazione illustrata nelle figure, il 
dispositivo elastico regolabile 29 comprende due 
molle elicoidali in compressione 31 disposte in 
parallelo fra loro. Il numero e la forma delle molle 
31 potra naturalmente variare. Ciascuna molla 31 e 
associata ad un rispettivo organo di applicazione 
del carico 32. Ciascun organo di applicazione del 
carico 32 ha una testa 33 ed uno stelo 34 che si 
estende coassialmente all'interno della rispettiva 
molla 31. Come e visibile in particolare nella 
figura 9, il supporto 30 ha due sporgenze tubolari 
35 che si estendono in direzione verticale e che 
formano delle guide per gli steli 34 degli organi di 
applicazione del carico 32. . Ciascuna sporgenza 



tubolare 35 ha una superficie di arresto interna 36. 

Lo stelo 34 di ciascun organo di applicazione del 

carico 32 ha una rondella di arresto 37 fissata alio 

stelo 34 tramite una vite 38. Ciascuna molla 31 

spinge verso 1'alto il rispettivo organo di 

applicazione del carico 32. La figura 9 illustra la 

posizione di massima estensione verso l'alto degli 

organi di applicazione del carico 32. Questa 

posizione e definita dalla posizione di arresto 

delle rondelle 37 contro le rispettive superf ici di =d 

O o 

arresto 36. Le figure 7 e 9 illustrano la struttura <0 

\ — . 

di supporto del sedile 13 in posizione di riposo. II !Z yd 

sedile si inclina all'indietro rispetto alia m2 

ZD ZL 

posizione di riposo con un'oscillazione attorno al < 
suo asse di articolazione 18 quando 1' utilizzatore 
sposta il suo peso all'indietro premendo contro lo 
schienale . 

Nella posizione di riposo del sedile, la molla 
27 applica una forza elastica al sedile mentre il 
dispositivo elastico regolabile 29 non applica 
alcuna forza al sedile. Come si puo notare nelle 
figure 7 e 9, nella posizione di riposo del sedile 
le teste 33 degli organi di applicazione del carico 
32 non toccano la superficie inferiore 39 della 
piastra 25 (facente parte della struttura di 
supporto del sedile 13) . Come e rappresentato nelle 



ID 



figure 7 e 9, la distanza fra la superficie 
inferiore 39 e 1 ' est remita superiore degli organi di 
applicazione del carico 32 e molto piccola. Dopo una 
minima inclinazione all' indietro del sedile, gli 
organi di applicazione del carico 32 entrano in 
contatto con la struttura di supporto del sedile e, 
a quel punto, applicano al sedile una forza elastica 
che si somma alia forza prodotta dalla molla 
stazionaria 27. 

II dispositivo elastico regolabile 29 e mobile 06 

oR 

in direzione longitudinale rispetto alia struttura a* 
di base 12 per variare la coppia di reazione O T: 

elastica applicata alia struttura di supporto del m O 

sedile 13. Lo spostamento in direzione longitudinale ^ < 

del dispositivo elastico regolabile 39 varia il 
braccio della forza elastica prodotta dalle molle 31 
rispetto all'asse di articolazione 18 della 
struttura di supporto del sedile 13. La variazione 
del braccio della forza permette di regolare la 
coppia di reazione che si oppone al movimento di 
oscillazione all' indietro del sedile e dello 
schienale. E' importante notare che in tutto il 
campo di movimento longitudinale del dispositivo 
elastico regolabile 29 non vi e contatto fra la 
struttura di supporto del sedile ed il dispositivo 
elastico regolabile 29 quando il sedile e nella 
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posizione di riposo. Pertanto, 1 ' utilizzatore pud 
effettuare la regolazione della coppia di reazione 
senza dover vincere la forza di precarico della 
molla. In questo modo, 1' utilizzatore puo effettuare 
la regolazione della reazione elastica della sedia 
con una forza di azionamento piccolissima e 
costante. La regolazione deve essere effettuata con 
il sedile in posizione di risposo per cui, durante 
la regolazione, 1' utilizzatore dovra evitare di 



appoggiarsi all'indietro contro lo schienale. z> 

9p 

Nel seguito verra descritta una forma di < ^ 

realizzazione pref erita di un dispositivo di Z i±J 

regolazione per comandare il movimento in direzione 2 
longitudinale del dispositivo elastico regolabile ^ 
29. Tale dispositivo potra essere sostituito da 
qualunque altro dispositivo o meccanismo atto a 
comandare lo spostamento in direzione longitudinale 
del supporto 30. 

Con rif erimento alle figure 5, 7, 8 e 10, la 
struttura di supporto 12 porta un dispositivo di 
regolazione 40 comprendente un'asta trasversale 41 
coassiale rispetto all'asse di articolazione 18 e 
portata dalla struttura di base 12 in modo 
liberamente girevole attorno al proprio asse 
longitudinale. La parte centrale dell'asta 41 si 
estende in direzione trasversale all' interno della 
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struttura di base 12 e, in questo tratto centrale, 
presenta due tratti filettati 42, 43 con filettature 
fra loro opposte. I tratti filettati 42, 43 
1 impegnano rispettivi fori filettati formati in due 
pattini 44, 45 montati scorrevoli in direzione. 
trasversale in un elemento di guida 46 fisso 
rispetto alia struttura di base 12. 1/ elemento di 
guida 4 6 ha una sede di scorrimento a forma di C che 
impedisce la rotazione dei pattini 44, 45. 

Un' estremita dell'asta 41 e fissata ad una 
manopola di azionamento 47 azionabile in rotazione 
dall' utilizzatore per comandare il movimento di 
regolazione . 

II dispositivo di regolazione 40 comprende una 
coppia di aste 48, 49, ciascuna delle quali ha una 
prima estremita articolata ad un rispettivo pattino 
44, 45 ed una seconda estremita articolata al 
supporto mobile longitudinalmente 30 del dispositivo 
elastico regolabile 29. La rotazione dell'asta 41 
attorno all'asse 18, - comandata dall' utilizzatore 
mediante la manopola 47 - produce un avvicinamento 
od un allontanamento relativo dei pattini 45, 46. II 
movimento di avvicinamento od allontanamento dei 
pattini 45, 46 produce un movimento in direzione 
longitudinale del supporto 30 verso la parte 
posteriore o verso la parte anteriore della sedia. 



*6 5 

< 2 

z ty «" 
.z 

M O 

3z 

CO < 




13 



Come e stato detto in precedenza, durante il 
movimento di regolazione il dispositivo elastico 29 
e scarico per cui 1' utilizzatore applica alia 
manopola 47 una coppia molto piccola, di entita 
sufficiente a vincere gli attriti del meccanismo di 
regolazione 40. 

La sedia 10 e inoltre munita di un dispositivo 
50 per bloccare il sedile e lo schienale in una 
serie di posizioni inclinate selezionabili 
dall' utilizzatore . 

Con riferimento alle figure 5, 7, 8 e 10, il 
dispositivo 50 comprende un perno di arresto 51 
avente un' estremita superiore articolata o fissata 
alia piastra 25 della struttura di supporto del 
sedile 13. II perno di arresto 51 ha una pluralita 
di scanalature anulari 52 e porta alia sua estremita 
inferiore un elemento d' arresto 53 scorrevole in 
direzione verticale in un foro di guida 54 della 
struttura di base 12 (figura 7). La posizione in cui 
1' elemento d' arresto 54 entra in battuta contro 
1' estremita superiore del foro 54 corrisponde alia 
posizione di riposo del sedile (figura 7). 

II dispositivo di blocco 50 comprende una leva 
di blocco 55 articolata alia struttura di base 12 
attorno ad un asse verticale. La leva di blocco 55 e 
mobile tra una posizione di sblocco ed una posizione 



di blocco. La leva 55 ha un'estremita a forma di 
gancio 56 che, nella posizione di blocco, e 
destinata ad impegnare una delle scanalature anulari 
52 del perno di arresto 51. La leva di blocco 55 e 
associata ad un'asta di trasmissione longitudinale 
57. L'asta di trasmissione longitudinale 57 porta 
due molle 58 che agiscono su un'appendice 59 della 
leva di blocco 55. L' estremita anteriore dell'asta 
di trasmissione longitudinale 57 e articolata ad una 
leva 60 fissata all' estremita di un manicotto *3 _i 



tubolare 61 disposto in modo coassiale all'esterno 
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dell'asta trasversale 41. II manicotto tubolare 61 e 5 rr! 

Z bid "> 

f issato ad un secondo manicotto 62 portante una leva O 
di azionamento 63 che pud essere spostata co ^ 

manualmente dall' operatore tra una posizione di 
blocco ed una posizione di sblocco. La rotazione 
attorno all' asse 18 dei manicotti 61, 62 produce un 
movimento in direzione longitudinale dell' asse in 
trasmissione 57. L'asta di trasmissione 57 a sua 
volta, tramite le molle 58, spinge verso la 
posizione di blocco o verso la posizione di sblocco 
la leva 55. Quando la leva 55 viene spinta verso la 
posizione di blocco, se una delle scanalature 
anulari 52 del perno di arresto 51 e esattamente in 
corrispondenza dell ' estremita a forma di gancio 56 
delle leve 55, la leva 55 si sposta immediatamente 
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verso la posizione di blocco. Se invece 1'estremita 

a forma di gancio 56 della leva 55 non incontra una 

scanalatura anulare 52, essa viene spinta 

elasticamente dalla molla 58 verso la posizione di 

blocco e si impegnera in una scanalatura 52 appena 

1' utilizzatore varia la posizione angolare del 

sedile. Quando la leva 55 impegna una scanalatura 

anulare 52 il sedile e lo schienale sono bloccati 

nella posizione angolare selezionata. II bloccaggio 

e lo sbloccaggio del sedile si comandano con ~i 
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un'oscillazione della leva 63. 

Con riferimento alle figure 5 e 10, la sedia 10 
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e inoltre munita di un dispositivo 64 per regolare O 



la posizione verticale della struttura di base 12. 
Tale dispositivo comprende un manicotto tubolare 65 
coassiale all'asta trasversale 41 e fissato ad una 
leva di azionamento 66. La leva 66 e articolata ad 
una seconda asta di trasmissione longitudinale 67 
che comanda una leva di comando 68 avente una 
porzione 69 che agisce sull' estremita superiore di 
una molla a gas (non illustrata) che comanda lo 
spostamento in direzione verticale della struttura 
di base 12. II manicotto tubolare 65 e munito di una 
porzione di azionamento operabile manualmente 
dall' utilizzatore . 
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I manicotti tubolari 65 e 62 disposti alle due 
estremita opposte dell'asta trasversale 41 sono 
muniti di rispettive porzioni di appoggio a forma di 
disco 71, 72 che vincolano in direzione trasversale 
gli elementi longitudinali 21. 11 manicotto tubolare 
62 e vincolato in direzione assiale all'asta. 41 
tramite una spina od anello elastico 73 (figura 5) . 
La manopola di azionamento 47 e solidale in 
rotazione all'asta trasversale 41 tramite una spina 
74 . 

I comandi 47, 70 e 63 sono tutti posizionati 
nella parte anteriore della struttura di base 12, in 
una posizione facilmente accessibile da parte 
dell' utilizzatore quando e seduto sulla sedia 
(vedere le figure 1 e 2) . 

Una variante della presente invenzione e 
illustrata nelle figure 11 a 13. In questa variante, 
il sedile 14 e mobile in direzione longitudinale 
rispetto alia struttura di supporto del sedile 13. 
II movimento in direzione longitudinale del sedile 
14 rispetto alia struttura di supporto del sedile 13 
e sincronizzato al movimento di oscillazione della 
struttura di supporto dello schienale 17 e della 
struttura di supporto del sedile 13 attorno ai 
rispettivi assi 19, 18. 
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Con rif erimento alle figure 11-13, la struttura 

di supporto del sedile 13 comprende, come nella 

versione descritta in precedenza, una coppia di 

elementi longitudinali ad U 21 ed una piastra 

metallica 25 fissata agli elementi longitudinali 21. 

Due elementi di guida longitudinali 80 sono fissati 

alia piastra 25. Ciascuno degli elementi di guida 80 

e impegnato in modo scorrevole da un rispettivo 

gattino longitudinale 81. I pattini 81 sono fissati 

al sedile 14 (non illustrato nelle figure 11-13) . ^ x 

Ciascuno dei due bracci 17 della struttura di y O 

go 

supporto dello schienale 16 ha un'appendice 83 che q — i — 

impegna una sede 8 4 formata nel rispettivo pattino f^fo 

M I — 

8 1 . L'appendice 83 si estende con gioco attraverso 2^ 



una rispettiva scanalatura longitudinale 90 formata 
nell' elemento longitudinale ad U 24, nella piastra 
25 e nell' elemento di guida 80. 

Come e visibile nelle figure 11 e 12, ciascun 
pattino 81 ed il rispettivo elemento di guida 80 
hanno rispettive superfici di fine corsa mutuamente 
cooperanti 85, 86 ed 87, 88. 

Confrontando le figure 11 e 12 si nota che 
1' oscillazione all' indietro della struttura di 
supporto dello schienale 16 provoca un movimento in 
direzione longitudinale all' indietro dei pattini 81 
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(fissati al sedile 14) rispetto alia struttura di 
supporto del sedile 13. 

Naturalmente, i particolari di costruzione e le 
forme di realizzazione potranno essere ampiamente 
variati rispetto a quanto descritto ed illustrate 
senza per questo uscire dall'ambito dell' invenzione 
cosi come definito dalle rivendicazioni che seguono. 
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RIVENDICAZIONI 

1- Sedia, in particolare sedia per ufficio, 
comprendente : 

- una struttura di base (12), 

una struttura di supporto del sedile (13), 
articolata alia struttura di base (12) attorno ad un 
asse trasversale (18), 

- un dispositivo elastico regolabile (29) per 
applicare una forza elastica fra la struttura di 
base (12) e la struttura di supporto del sedile 
(13) , 

caratterizzata dal fatto che comprende un 
dispositivo di regolazione (40) azionabile 
manualmente per variare la distanza fra detto 
dispositivo elastico regolabile (29) e detto asse 
trasversale (18). 

2. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che in una posizione di 
riposo del sedile (14), detto dispositivo elastico 
regolabile (29) non applica forza alia struttura di 
supporto del sedile (13), in modo che l'azionamento 
di detto dispositivo di regolazione (40) in detta 
posizione di riposo del sedile viene effettuata 
senza forza di reazione elastica agente sul 
dispositivo elastico regolabile (29) . 
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3. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che comprende un 
dispositivo elastico stazionario (27) per applicare 
una forza elastica fra la struttura di base (12) e 
la struttura di supporto del sedile (13), tendente a 
spingere la struttura di supporto del sedile (13) 
verso detta posizione di riposo. 

4. Sedia secondo la rivendicazione 2, 
caratterizzata dal fatto che il dispositivo elastico 
regolabile comprende un supporto (30) mobile 
rispetto alia struttura di base (12) lungo una 
direzione longitudinale e portante almeno un 
elemento elastico (31) associato ad almeno un organo 
di applicazione del carico (32) . 

5. Sedia secondo la rivendicazione 4, 
caratterizzata dal fatto che in detta posizione di 
riposo del sedile (14) detto organo di applicazione 
del carico (32) non e a contatto con la struttura di 
supporto del sedile (13). 

6. Sedia secondo la rivendicazione 5, 
caratterizzata dal fatto che il dispositivo di 
regolazione azionabile manualmente (40) comprende 
un'asta trasversale (41) girevole rispetto alia 
struttura di base (12) attorno ad un asse 
trasversale ed associata da un meccanismo di 
trasmissione per comandare la traslazione in 
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direzione longitudinale di detto supporto (30) in 
funzione della rotazione di detta asta (41). 

7. Sedia secondo la rivendicazione 6, 
caratterizzata dal fatto che detta asta (41) si 
estende coassialmente all'asse di art icolazione fra 
la struttura di base (12) e la struttura di supporto 
del sedile ( 13) . 

8. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che comprende una struttura 

di supporto dello schienale (16) articolata alia o& 2 

struttura di base (12) attorno ad un secondo asse 



9. Sedia secondo la rivendicazione 8, 
caratterizzata dal fatto che comprende almeno una 
biella (20) con estremita articolate rispett ivamente 
alia struttura di supporto del sedile (13) ed alia 
struttura di supporto dello schienale (16) , in modo 
che i movimenti di oscillazione della struttura di 
supporto del sedile (13) e della struttura di 
supporto dello schienale (16) attorno ai rispettivi 
assi (18, 19) sono sincronizzati fra loro. 

10. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che comprende un 
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trasversale (19) parallelo all'asse di articolazione Od 

Z yd 

fra la struttura di supporto del sedile (13) e la fSO 
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struttura di base (12). 2o 
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dispositivo di blocco per bloccare il sedile (14) in 
una posizione selezionata dall' utilizzatore . 

11. Sedia secondo la rivendicazione 10, 

caratterizzata dal fatto che detto dispositivo di 

blocco comprende un perno di blocco (51) portato 

dalla struttura di supporto del sedile (13) e mobile 

in direzione verticale rispetto alia struttura di 

base (12), il dispositivo di blocco comprendendo una 

leva di blocco (55) destinata a cooperare con una 

pluralita di scanalature anulari (52) formate su 

detto perno di blocco (51) . Oo 

< o 

12. Sedia secondo la rivendicazione 11, — _: 

z yd " 

caratterizzata dal fatto che detta leva di blocco 21 

M O 

(55) e collegata ad un'asta di trasmissione :d !z 



longitudinale (57) mobile in direzione longitudinale 
fra una posizione di blocco ed una posizione di 
sblocco ed associata ad un manicotto di comando 
girevole azionabile manualmente dall' utilizzatore . 

13. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che comprende un 
dispositivo di regolazione dell' altezza della 
struttura di base (12), includente un manicotto 
girevole (65) associato ad un'asta di trasmissione 
longitudinale (67) cooperante con un organo di 
comando (68) di una molla a gas. 
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14. Sedia secondo la rivendicazione 1, 
caratterizzata dal fatto che comprende un sedile 
(14) mobile in direzione longitudinale rispetto alia 
struttura di supporto del sedile. 

15. Sedia secondo la rivendicazione 14, 
caratterizzata dal fatto che il movimento in 
direzione longitudinale del sedile (14) e 
sincronizzato al movimento di oscillazione della 
struttura di supporto del sedile attorno a detto 
asse trasversale (18) . 

16. Sedia secondo la rivendicazione 15, 
caratterizzata dal fatto che comprende una struttura 
di supporto dello schienale (16) includente una 
coppia di bracci (17) muniti di rispettive appendici 
(83) che impegnano rispettivi pattini longitudinal! 
(81) fissati al sedile (14) e mobili in direzione 
longitudinale rispetto alia struttura di supporto 
del sedile ( 13) . 
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